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RoboPicker — robotyzacja procesu kompletacji w magazynach ASRS
sterowanego sieciami neuronowymi, wraz z instalacjg demonstracyjng

Projekt wspotfinasowany przez Unie Europejskg ze srodkdw Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnegoe w ramach Programu Inteligentny Rozwdj.

Projekt realizowany w ramach konkursu Narodowego centrum Badari | Rozwoju Szybka Scieika.

Wartosc projektu: Dofinansowanie projektu z UE:
8038 062.76 zt 4 867 226.24 zt

Celem projektu jest opracowanie innowaciji produktowej: robota przemystowego
— manipulatora, pozwalajgcego na automatyczne przenoszenie zréznicowanych
produktow i fadunkdédw pomigdzy pojemnikiern magazynowym a
pojemnikiem/kartonem wysytkowym. Nowy robot wykorzystywany bedzie w
procesie kompletaciji w magazynach ASRS. Najwazniejszymi grupami odbiorcéw
rezultatu projektu bedq podmioty prowadzqce dziatalnoS¢ w obszarze
magazynowania i przechowywania, ze szczegdélnym uwzglednieniem branzy e-
commerce. Nowe produkty cechowaty sie bedqg innowacyjnoscig w skali
miedzynarodowe;.

Kluczowymi aspektami stanowigcym o innowacyjnosci rezultatu projektu bedq:

- mozliwos¢ kompletaciji zréznicowanych produktéw o masie od 10gr do 5 000gr, o
gabarytach od 30x30xImm do 550x450x400mm, a takze o nieregularnych
ksztattach,

- obstuga produktéw w réznych opakowaniach (folig, stretch, karton, blister),

- mozliwos¢ dostarczania na stanowisko kompletacyjne wielu réznych produktéw
w pojemniku, z ktérych robot wybierze produkt docelowy,

- wyzsza skuteczno$€ poprawnego rozpoznania i realizacji operaciji.

Projekt zaktada realizacje trzech etapow: dwéch etapdéw badan przemystowych i
jednego etapu prac rozwojowych.
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W wyniku realizacji projektu opracowana zostanie innowacja produktowa: robot
magazynowy realizujgcy proces kompletacji w magazynach ASRS. Nowy robot
cechowat sige bedzie innowacyjnoscig w skali migdzynarodowej, stanowiqc
odpowiedz na zapotrzebowanie klientdw.

Podstawowymi funkcjonalnosciami robota bedzie:



- mozliwo$¢ automatycznej identyfikacji produktu w pojemniku na stanowisku
kompletacyjnym, tgcznie z rozpoznaniem potozenia produktu (produkty mogq
zostac przestonigte czg$ciowo lub ich utozenie moze by¢ zmienne, co oznacza, ze
produkt moze leze€ ukosnie, na krawedzi itp., co nie bedzie wptywaé na
skuteczno$¢ pracy robota) z wykorzystaniem sieci neuronowej wizyjnej;

- mozliwo$¢ chwycenia zidentyfikowanego produktu produktu z wykorzystaniem
nowej konstrukcji manipulatora-chwytaka oraz sieci neuronowej wizyjnej
pobierajgcej, ktdra automatycznie dostosuje sposdb chwycenia produktu do jego
parametréw i utozenia;

- mozliwo$¢ bezpiecznego odtozenia pobranego produktu do pojemnika
docelowego z wykorzystaniem sieci neuronowej ruchowej zarzqdzajqgcej trajektoriq
i przy$pieszeniami ruchu. Tym samym proces kompletacji zostanie w petni
zrobotyzowany.

Innowacyjnosé rozwigzania bazuje na:

- mozliwosci kompletacji zréznicowanych produkté4w o masie od 10gr do 5 000gr, o
gabarytach od 30x30xImm do 550x450x400mm, a takze o nieregularnych
ksztattach,

- obstudze produktéw w réznych opakowaniach (folia, stretch, karton, blister),

- mozliwosci dostarczania na stanowisko kompletacyjne wielu réznych produktow
w pojemniku, z ktérych robot wybierze produkt docelowy,

- wyzszej skutecznoS$ci poprawnego rozpoznania i realizacji operaciji.

Robot kierowany bedzie na rynek magazynowania i przechowywania, ze
szczego6inym uwzglednieniem branzy e-commerce.

Film z modelem Al w jaki sposdb produkt jest rozpoznawany i sterowany.
Film z podnoszeniem obiektu w pudetku.

Film z podnoszeniem obiektu pudetko dtugie.

Film z podnoszeniem obiektu pudetko duze.

Film z podnoszeniem obiektu pudetko mate.

Film z podnoszeniem obiektu pudetko mate/blister.

Film z podnoszeniem obiektu w migkkim opakowaniu.

Film z podnoszeniem obiektu pudetko dtugie ustawienie bokiem.

Film z podnoszeniem obiektu w ksztatcie walca.
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https://www.youtube.com/watch?v=XA7cI3SRsY8&feature=youtu.be
https://www.youtube.com/watch?v=AfHkf9NtrcU&feature=youtu.be
https://www.youtube.com/watch?v=_S59DJiaCMk&feature=youtu.be
https://www.youtube.com/watch?v=qF8wZ1quKo4&feature=youtu.be
https://www.youtube.com/watch?v=zkLNfPGiSv0&feature=youtu.be
https://www.youtube.com/watch?v=50sHvNmU6Wg&feature=youtu.be
https://www.youtube.com/watch?v=QUDFTTSp2b8&feature=youtu.be
https://www.youtube.com/watch?v=P1cAx-xo9a0&feature=youtu.be
https://www.youtube.com/watch?v=Z92q_uV3mbw&feature=youtu.be

